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Technologie sbira data, clovek vyhodnocuje a rozhoduje
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Vyuziti od zacatku do konce stavby - zacatek

Jak vyuzit fotogrammetrii a skenovani:

* Planovani / Soutézeni zakdzky — presny stav zajmového Uzemi a presné stanoveni
pozadovanych praci = informace pro vsechny subjekty na stavbe.

e Podklad pro pruzkumy

* Hledani alternativ hospodareni s materialem a logistika
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CYKLOSTEZKA




Vyuziti od zacatku do konce stavby - vyroba

Jak vyuzit fotogrammetrii a skenovani:

* Prevence vicepraci

* Pravidelnou dokumentaci stavenisté pro pripad potfeby dohledani siti apod.
* Rizeni logistiky a stavebni techniky

* Vypocty recyklace kameniva apod. (bilance)
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Obréazek 3 Rez 43 km 7,300

Horni hrana Oblast km

Zelezniéni svréek 7.100 — 7,300 1752,731 m3
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Vyuziti od zacatku do konce stavby — zakonceni

Jak vyuzit fotogrammetrii, skenovani a mobilni mapovani:

* Fotodokumentace koneéného stavu ( SZ panoramatické fotografie )

* |nventarizace

e Kontrola provedeni (kamerova zkouska apod.)
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Situace na stavbach

Bézné znamé
e Stanoveni vykazu vymeér
* Presné trasovani linii

e Stavba leseni

Méné obvyklé

* Trhaci prace (objekty, skala apod.)
* Rozebirani konstrukce

* Dokumentace pro krizové situace

 Digitalni archivace ,,as-built” modelu — mozné skladani jednotlivych modell
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Skutecnosti vytvarejici uplatnéni 3D technologii

* Rostouci slozitost infrastruktury

* Pozadavky investora / zhotovitele

* Work-life balance zameéstnancu

* Pozadavky na presnost (bezpecnost)

* Digitalni transformace — distribuce dat
e Otazky HR

R



Moznost reseni

* Potrebné informace na jednom misté — multifunkcni data

* Format kompatibilni s vyssSim poctem softwarl — uzivatelska
privetivost

* Otevrenost spolecné zkouset nové technologie a najit spolecny prunik
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Jak to vypada v praxi

1. Informace o zakazce - , Poleti dron?”

Lokalita
Rozsah a charakter praci (zemni, trhaci, vysSkové apod.)

Terminy
Potfebné pozadované informace o plivodnim stavu / novém stavu

Rozpocet

Al S

2. Vlyroba dat

1. Zpracovani
2. Odeslani zakaznikovi
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Vazeni uzivatele,

aplikace DroneMap je oficialni mapovy nastroj a informacni systéem vefejné
spravy v souladu s § 44j zakona C. 49/1997 Sb., o civilnim letectvi. Slouzi vyhradne
k predletové pripravé provozu dronu a v Ceské republice zavazné zobrazuje
Zzemepisneé zony se zakazy nebo podminkami pro jejich provoz.

Upozornéni: Texty v aplikaci jsou zjednoduseny. Pred provozem dronu je nuthe se
seznamit se véemi pravidly vyplyvajicimi z opatreni obecné povahy (QOP)
vydanych UCL.

Pro zobrazeni nékterych vrstev je nutné pouzit zoom aplikace nebo vrstvy
manualné zobrazit pres funkcionalitu ,vybér®.

Tym DroneMap
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Zobrazovana mapa aplikace DroneMap slouzi
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UAV / UAS =, Dron“

Klady

* Polo autonomni zafizeni
* Dlouhy dosah

* Velikost

Zapory

111 Zapotrebi kvalitné vyskolené operatory !!!

Legislativni omezeni

Vyssi riziko zpUsobeni skodné udalosti

Meteorologické a biologické limity a rizika

Odchylky v jednotkach cm
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Terestricky skener
Klady

* Presnost v jednotkach mm

* VVysoky dosah

* Nizky Sum

Zapory

* Rychlost sbéru dat

* Vyssi hmotnost a zhorsena mobilita
* Porizovaci cena

* Vysoké objemy dat

» Castokrat neni vyuzity potencial technologie
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Mobilni skener , Lidar”

Klady

* Rychlejsi néz stacionarni scanner

* Mozné upevnit na vice platforem

* Podobna presnost jako fotogrammetrie
e Zradné pro zacinajici uzivatele

Zapory

* Cena

e Pojisténi

e Rid¢i data — bodové mracno
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Mobilni snimkovaci systém

Klady

* Vysoké rozliseni i za vysoké rychlosti
e Rychlost pofizovani fotografii

e GPS

* PocCasi nema zasadni vliv

Zapory
* Vysoka hmotnost

* Slozita logistika a instalace
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Pomalejsi, nebo rychlejsi > Presnost, nebo vyssi odchylky

,Pomalejsi“ terestricky skener a spolehlivé aplikace

Vlozeni informaci a fotografii ke skenim pfi feseni:

Demolic (mnozstvi jednotlivych materidlt a prvku)

Modelovani (3D fizeni stroju, rozsifrovani apod.)

Inspekci ,,Digitalni dvojce”

Digitalni navrat na malo pristupné objekty

Moznost presného skladani modell ,, Co ¢lovék vycte a prokaze z fotky?“
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:

,Cas ukaze smysl skladanych modeld

* Jednotlivé vrstvy dle stadia vystavby

* Nejprve vyuzito stavbou, nasledné pro
udrzbu




»Rychlejsi“ dron — Fotogrammetrie : Lidar
Presnost

Fotogrammetrie — vertikalni presnost

Lidar — horizontalni presnost

Prostup vegetaci
Fotogrammetrie — NE

Lidar — ANO za podminky, ze ma alespon 3 odrazy

Zpracovani dat

Fotogrammetrie — datove a uzivatelsky privetivejsi, univerzalnéjsi data

vV eV /

postupu
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Ukazka spatnych a spravnych dat
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Vrtulnik X Dron

Vrtulnik

* Méreni n kilometru za jeden den
* Rychlost

* Legislativa

* Multifunkcnost

* Spolehlivost
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Vrtulnik X Dron

Dron
e Casova narocnost

* Dosah dle terénu a meteorologickych
podminek

* Pevné dany hardware

* Elektricky pohon
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Bc. Rudolf Konas

+420 774 049 068
www.rukometrics.cz

Dékuji za pozornost!

dopravni-stavby.ckait.cz

Olomouc, 6. 10. 2025
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